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Motivace 1. V teoretické mechanice je
treni zanedbavano

Kostka ledu bez tieni klouze dol(. Jaka je chybéjici Ey ? o ] . o .
Jak velkd sila musela téhnout Skg sarnky, pokud bez treni zrychluji 1 m/s??
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Zakon zachovani mech. energie



Motivace 2. Experimenty s peneézi
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Kolize - zachovani MONE)

hybnosti MATTERS

SIMPLE SCIENCE EXPERIMENTS

Zakon setrvacnosti




Experiment se zpomalenym pohybem
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T (Treni)

R (Stul - reakce)

Teorie

Zakon sily: ma=—-T=-uN

Diferencialni rovnici je mozné integrovat:
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Experlment se zpomal ym pohybem
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Experiment se zpomalen
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Proc je vysledek rychlosti tak ,osklivy*?
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Experiment se zpomalenym pohybem

Doplnujici experimenty:

* RUzné mince (material, velikost)
* Zména podlozky
* Pritomnost kapaliny (voda, olej)




Experiment se zpomalenou rotaci
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Experiment se zpomalenou rotaci
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Nazorneé je zde vidéet problém konecne diference.
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Experiment se zpomalenou rotaci

Doplnujici poznatky:

* Jakym zpUsobem lIze snizit tfeni v rotujicim mechanismu?
* Snizit prumér hridele, proc?
* Valivé versus kluzné lozisko




Résumé

* Tfeni jako hlavni mechanicky hra¢ muaze vést k experimentim
s velkou shodou s teorii - zakon sily

* Pomoci smartphonu a softwaru Tracker je mozné nasnimat
libovolny relativné pomaly 2D pohyb

* Vyhodnocovani pohybu v sobé skryva dalsi kompetence:
* Matematické operace se zaSumeénymi daty
 Otazka filtrd

* Regrese experimentalnich bodu
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